Сила — величина векторная. Ее действие на тело определяется: 1) числовым значением, или модулем силы, 2) направлением силы, 3) точкой приложения силы.
Модуль силы находят путем ее сравнения с силой, принятой за единицу. Основной единицей измерения силы в Международной сис​теме единиц (СИ), которой мы будем пользоваться (подробнее см. § 7.5), является 1 ньютон (1 Н); применяется и более крупная еди​ница. 1 килоньютон (1 кН = 1000 Н). Для статического измерения силы служат известные из физики приборы, называемые динамомет​рами.
Силу, как и все другие векторные величины, будем обозначать буквой с чертой над нею (например, F), а модуль силы — символом \F\ или той же буквой, но без черты над нею (F). Графически сила, как и другие векторы, изображается направленным отрезком (рис. 1). Длина этого отрезка выражает в выбранном масштабе мо​дуль силы, направление отрезка соответствует направлению силы, точка А на рис. 1 является точкой приложения силы.
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Прямая DE, вдоль ко​торой направлена сила, называется ли​нией действия силы. Условимся еще о следующих определениях.
1. Системой сил будем называть сово​купность сил, действующих на рассмат​риваемое тело (или тела). Если линии дей​ствия, всех сил лежат в одной плоскости, система сил называется плоской, а если эти линии действия не лежат в одной плоскости, - пространственной. Кроме того, силы, линии действия которых пересекаются в од​ной точке, называются сходящимися, а силы, линии действия которых параллельны друг другу,— параллельными.
 2.Тело, которому из данного положения можно сообщить любое перемещение в пространстве, называется свободным.
3.Если одну систему сил, действующих на свободное твердое
тело, можно заменить другой системой, не изменяя при этом состоя​ния покоя или движения, в котором находится тело, то такие две
системы сил называются эквивалентными.
4.Система сил, под действием которой свободное твердое тело может находиться в покое, называется уравновешенной или экви​валентной нулю.
5.Если данная система сил эквивалентна одной силе, то эта сила
называется равнодействующей данной системы сил.
Сила, равная равнодействующей по модулю, прямо противопо​ложная ей по направлению и действующая вдоль той же прямой, на​зывается уравновешивающей силой.
6.Силы, действующие на данное тело (или систему тел), можно
разделить на внешние и внутренние. Внешними называются силы,
которые действуют на это тело (или на тела системы) со стороны других тел, а внутренними — силы, с которыми части данного тела (или тела данной системы) действуют друг на друга.
7.Сила, приложенная к телу в какой-нибудь одной его точке,
называется сосредоточенной. Силы, действующие на все точки данного объема или данной части поверхности тела, называются распре​деленными.
Понятие о сосредоточенной силе является условным, так как. практически приложить силу к телу в одной точке нельзя. Силы, ко​торые в механике рассматривают как сосредоточенные, представля​ют собой .по существу равнодействующие некоторых систем распределенных сил.
В частности, рассматриваемая в механике сила тяжести, дейст​вующая на данное твердое тело, представляет собой равнодейст​вующую сил тяжести, действующих на его частицы. Линия действия этой равнодействующей проходит через точку, называемую центром тяжести тела.
